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OBJETIVOS
 
Esta asignatura se centra en el estudio de los sistemas lineales de cara a su análisis, tanto

en el dominio temporal como frecuencial. Se da una visión general de los métodos utilizados

en Regulación Automática partiendo de los conceptos básicos de la asignatura.  

En las primeras Unidades Didácticas desarrolla a partir de los sistemas físicos un modelo

matemático que introduce el concepto de diagrama estructural y de bloques, de función de

transferencia y de sistemas automáticos de regulación en bucle abierto y en bucle cerrado.

Todo esto se ilustra con ejemplos de elementos y componentes físicos utilizados

frecuentemente en sistemas de Regulación Automática. Se expone también la metodología y

fundamentos matemáticos empleados para el análisis de los sistemas lineales continuos en

el tiempo objeto de la asignatura.  

Seguidamente se estudia la estabilidad absoluta y relativa del sistema, su respuesta en

régimen transitorio y su precisión en régimen permanente. Para el análisis de estabilidad se

utilizan los métodos clásicos de "Análisis en el dominio de la frecuencia" y "Análisis en el

dominio del tiempo" así como "El método del lugar de las raíces" para sistemas

realimentados. La respuesta en régimen permanente se estudia a partir de los coeficientes

de error.  

En la última Unidad Didáctica se aborda también el problema de la compensación y diseño

de los sistemas lineales de regulación, objetivo final de esta asignatura, que permite

estructurar y materializar dichos sistemas.  

Por último se ha añadido un tema con dispositivos básicos que forman parte de los sistemas

de control y que conecta los desarrollos teóricos expuestos con los sistemas reales.  
 
CONTENIDOS
 
Los temas se corresponden con los capítulos del libro indicado en la bibliografía básica.  

Unidad Didáctica I 

TEMA 1. Introducción y revisión de los principios básicos. 

TEMA 2. Modelos de sistemas. 

TEMA 3. Respuesta del sistema. Ecuaciones diferenciales.  

Unidad Didáctica II 

TEMA 4. Transformada de Laplace.  

TEMA 5. Modelos de sistemas dinámicos.  

TEMA 6. Representación mediante diagramas de bloques. 

Unidad Didáctica III  

TEMA 11. Respuesta en frecuencia.  

TEMA 7. El error en estado estable. 

TEMA 8. Polos, ceros y estabilidad. 

Unidad Didáctica V  

TEMA 9. Análisis del lugar geométrico de las raíces.  

TEMA 10. Controladores  

TEMA 12. Equipo básico de un sistema de control.  
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EQUIPO DOCENTE
 
 
BIBLIOGRAFÍA BÁSICA
 
ISBN(13):9788426713162

Título:INGENIERÍA DE CONTROL (1ª)

Autor/es:

Editorial:MARCOMBO, S.A.
 

ISBN(13):9788448106058

Título:CONTROL DE SISTEMAS CONTINUOS. PROBLEMAS RESUELTOS

Autor/es:

Editorial:MC GRAW HILL
 

Las unidades didácticas son completamente autosuficientes en cuanto al contenido teórico

de la asignatura y están contenidas en los libros: 

BOLTON, W.: Ingeniería de control. Editorial Marcombo, 2001. 

BARRIENTOS; SANZ; MATÍA, y GAMBAO: Control de sistemas continuos. Problemas

resueltos. McGraw-Hill, 1996. 
 
BIBLIOGRAFÍA COMPLEMENTARIA
 
Si se desean textos complementarios de apoyo a la asignatura, cualquiera de los siguientes

es válido: 

ANDRÉS PUENTE, E.: Regulación Automática I. Sección de Publicaciones. ETSII, UPM,

1997. 

ARACIL, R., y ALBERTOS, P.: Problemas de Regulación Automática. Sección de

Publicaciones ETSII. UPM, 1993. 

DI STEFANO; STUBBGEUD, y WILLIAMS: Retroalimentación y sistemas de control. Serie

Schaum, McGraw-Hill, 1992. 

OGATA, K.: Ingeniería de Control Moderna. Prentice-Hall, 1990. 

El primer libro es una colección de problemas resueltos, con unas pequeñas introducciones

teóricas, que se adecuan muy bien al temario de la asignatura. Del segundo libro son

interesantes los problemas de modelización, pero no cubre los de análisis y diseño

armónico. Dicho tipo de problemas los podrá encontrar en el tercer texto que también trata

correctamente el resto de las materias de las cuatro primeras unidades didácticas. El cuarto

texto abarca toda la materia de este curso siendo un buen libro de consulta, sin embargo

excede los objetivos de la asignatura. 

Ninguno de estos libros es imprescindible puesto que el libro oficial de texto junto con la

colección de problemas que se envía son suficientes para la preparación adecuada de la
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asignatura. 
 
SISTEMA DE EVALUACIÓN
 
PRUEBAS DE EVALUACIÓN A DISTANCIA  
Las pruebas de evaluación a distancia y la colección de problemas de la UNED constituyen

un libro que se les envía a los alumnos por correo. Para ello deben solicitarlo a principio de

curso a la Secretaría del Departamento de Ingeniería Eléctrica, Electrónica y de Control 91

398 64 80.  

Se recomienda que se realicen con especial cuidado los ejercicios de evaluación a distancia,

ya que están formados por ejercicios de exámenes de años anteriores. La recepción de los

ejercicios de evaluación será antes del 8 de mayo de forma que así usted pueda recibir la

solución de los mismos con suficiente antelación.  

PRÁCTICAS DE LABORATORIO  
DEBEN ESTAR ERALIZADAS EN ANTERIORES CURSOS PARA PODER SUPERAR LA

ASIGNATURA 

PRUEBAS PRESENCIALES  
Los exámenes son totalmente prácticos, realizándose normalmente un problema y varios

ejercicios cortos.  

INFORMES DEL PROFESOR TUTOR  
Dado que la mayor parte del alumnado de esta asignatura no tiene un profesor tutor en el

Centro Asociado al que pertenece, estos informes sólo se considerarán en los casos en que

la calificación de las Pruebas Personales esté en un intervalo muy próximo al aprobado sin

llegar a éste.  

CRITERIOS GENERALES PARA LA EVALUACIÓN FINAL  
Los exámenes son totalmente prácticos, realizándose normalmente entre tres y cuatro

problemas. La puntuación de los mismos dependerá de la complejidad de cada ejercicio

pudiendo variar entre 2 y 4 puntos sobre los 10 con que se valorará la Prueba Personal. Las

pruebas de evaluación a distancia no serán consideradas para la calificación de la

asignatura, aunque sí pueden influir en los casos de indeterminación para subir

mínimamente la nota final.  
 
HORARIO DE ATENCIÓN AL ESTUDIANTE
 
NO TIENE DOCENCIA POR SER UNA ASIGNATURA EN EXTINCIÓN 

Edificio de la ETS de Ingenieros Industriales de la UNED en la Ciudad Universitaria de

Madrid, Despacho 1.31. 

D. Francisco Mur Pérez  
Tel.: 91 398 77 80 

Correo electrónico: fmur@ieec.uned.es 
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NOTA IMPORTANTE
 
Esta asignatura está en proceso de extinción, sin docencia, por lo que haber estado

matriculado previamente y tener aprobadas las prácticas son requisitos imprescindibles

para poder matricularse en ella. Véase en la parte general de la guía las indicaciones para

matricularse en asignaturas en extinción. 

OTROS MEDIOS DE APOYO
 
Programas de radio: Consultar la Guía de los Medios Audiovisuales de la UNED. En principio

no hay ninguna programación prevista. Existen copias de programas de cursos anteriores en

los Centros Asociados. Consúltenlos. 

Consulte la página web https://www.ieec.uned.es/ para obtener información actualizada de

esta asignatura. 

 
IGUALDAD DE GÉNERO
 
En coherencia con el valor asumido de la igualdad de género, todas las denominaciones que en esta

Guía hacen referencia a órganos de gobierno unipersonales, de representación, o miembros de la

comunidad universitaria y se efectúan en género masculino, cuando no se hayan sustituido por

términos genéricos, se entenderán hechas indistintamente en género femenino o masculino, según el

sexo del titular que los desempeñe.
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