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REGULACION AUTOMATICA (M.M.) CODIGO 01105240

OBJETIVOS

Esta asignatura se centra en el estudio de los sistemas lineales de cara a su andlisis, tanto
en el dominio temporal como frecuencial. Se da una vision general de los métodos utilizados
en Regulacién Automatica partiendo de los conceptos basicos de la asignatura.

En las primeras Unidades Didacticas desarrolla a partir de los siste-mas fisicos un modelo
matematico que introduce el concepto de dia-grama estructural y de bloques, de funcién de
transferencia y de siste-mas automaticos de regulacién en bucle abierto y en bucle cerrado.
Todo esto se ilustra con ejemplos de elementos y componentes fisicos utilizados
frecuentemente en sistemas de Regulacion Automatica. Se expone también la metodologia 'y
fundamentos matematicos emplea-dos para el andlisis de los sistemas lineales continuos en
el tiempo objeto de la asignatura.

Seguidamente se estudia la estabilidad absoluta y relativa del sistema, su respuesta en
régimen transitorio y su precisién en régimen permanente. Para el analisis de estabilidad se
utilizan los métodos clasicos de "Analisis en el dominio de la frecuencia" y "Analisis en el
dominio del tiempo" asi como "El método del lugar de las raices" para sistemas
realimentados. La respuesta en régimen permanente se estudia a partir de los coeficientes
de error.

En la dltima Unidad Didactica se aborda también el problema de la compensacion y disefio
de los sistemas lineales de regulacion, objetivo final de esta asignatura, que permite
estructurar y materializar dichos sistemas.

Por ultimo se ha afadido un tema con dispositivos basicos que for

man parte de los sistemas de control y que conecta los desarrollos ted

ricos expuestos con los sistemas reales.

CONTENIDOS

Los temas se corresponden con los capitulos del libro indicado en la bibliografia basica.

Unidad Didactica |

Introduccidn y revision de los principios

TEMA 1. .
béasicos.
TEMA 2. Modelos de sistemas.
Respuesta del sistema. Ecuaciones
TEMA 3. . .
diferenciales.
Unidad Didactica Il
TEMA 4. Transformada de Laplace.
TEMA 5. Modelos de sistemas dinamicos.
Representacion mediante diagramas de
TEMA 6.

bloques.
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Unidad Didactica Ill

TEMA 11. Respuesta en frecuencia.

TEMA 7. El error en estado estable. TEMA 8. Polos, ceros y estabilidad.
Unidad Didactica V

TEMA 9. Analisis del lugar geométrico de las raices.

TEMA 10. Controladores

TEMA 12. Equipo béasico de un sistema de control.

EQUIPO DOCENTE

BIBLIOGRAFIA BASICA

Las unidades didacticas son completamente autosuficientes en cuanto al contenido tedrico
de la asignatura y estan contenidas en los libros:

BOLTON, W.: Ingenieria de control. Editorial Marcombo, 2001.

BARRIENTOS; SANZ; MATIA, y GAMBAO: Control de sistemas continuos. Problemas
resueltos. McGraw-Hill, 1996.

En cuanto a textos con problemas hay una coleccion de problemas de Regulacién
Automaética que deberan solicitarse a principio de curso a la Secretaria del Departamento de
Ingenieria Eléctrica, Electrénica y de Control (tel.: 91 398 64 80).

BIBLIOGRAFIA COMPLEMENTARIA

Si se desean textos complementarios de apoyo a la asignatura, cualquiera de los siguientes
es valido:

ANDRES PUENTE, E.: Regulacién Automatica . Seccién de Publicacio-nes. ETSII, UPM,
1997.

ARACIL, R., y ALBERTOS, P.: Problemas de Regulacion Automatica. Sec-cion de
Publicaciones ETSII. UPM, 1993.

DI STEFANO; STUBBGEUD, y WILLIAMS: Retroalimentacion y sistemas de control. Serie
Schaum, McGraw-Hill, 1992.

OGATA, K.: Ingenieria de Control Moderna. Prentice-Hall, 1990.

El primer libro es una coleccién de problemas resueltos, con unas pequefas introducciones
tedricas, que se adecuan muy bien al temario de la asignatura. Del segundo libro son
interesantes los problemas de modelizacién, pero no cubre los de analisis y disefio
armonico. Dicho tipo de problemas los podra encontrar en el tercer texto que también trata
correctamente el resto de las materias de las cuatro primeras uni-dades didacticas. El cuarto
texto abarca toda la materia de este curso siendo un buen libro de consulta, sin embargo
excede los objetivos de la asignatura.
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Ninguno de estos libros es imprescindible puesto que el libro oficial
de texto junto con la coleccién de problemas que se envia son sufi
cientes para la preparacion adecuada de la asignatura.

SISTEMA DE EVALUACION

8.1. PRUEBAS DE EVALUACION A DISTANCIA

Las pruebas de evaluacion a distancia y la coleccion de problemas de la UNED constituyen
un libro que se les envia a los alumnos por correo. Para ello deben solicitarlo a principio de
curso a la Secretaria del Departamento de Ingenieria Eléctrica, Electrénica y de Control 91
398 64 80.

Se recomienda que se realicen con especial cuidado los ejercicios de evaluacion a distancia,
ya que estan formados por ejercicios de exa-menes de afios anteriores. La recepcion de los
ejercicios de evaluacion sera antes del 8 de mayo de forma que asi usted pueda recibir la
solu-cion de los mismos con suficiente antelacion.

8.2. PRACTICAS DE LABORATORIO

Las practicas de laboratorio son obligatorias para superar la asignatura y consisten en la
realizacion de dos ejercicios utilizando el programa Scilab en la resolucion. Estos ejercicios
seran seleccionados por el propio alumno entre los problemas tipicos de la asignatura (ya
sean de exdmenes de otros afios, de los que se facilitan con la documentacién del curso o
los propuestos en los libros de problemas que se recomiendan como bibliografia
complementaria).

Las practicas se realizaran en el propio domicilio particular o en cualquier otro lugar en el
gue el alumno disponga de un ordenador personal. El software "Scilab ©" es de libre
distribucion y puede descar-garse gratuitamente en la direccion de Internet https://www-
rocqg.inria.fr/scilab/, en donde también se encuentran los manuales de utilizaciéon con alguna
aportacion en castellano.

Para facilitar el acceso al software se suministrara una copia del mismo en CD ROM de
acuerdo con los términos de la licencia Scilab © INRIA-ENPC junto con el resto de la
documentacién a solicitar en el departamento, en donde se concretaran las fechas y
materiales a en-tregar.

En caso de que fuera necesaria alguna aclaracién no dude en ponerse en contacto con los
profesores dela asignatura durante el horario de atencién al alumno.

8.3. PRUEBAS PRESENCIALES

Los examenes son totalmente préacticos, realizandose normalmente un problema y varios
ejercicios cortos.

8.4. INFORMES DEL PROFESOR TUTOR

Dado que la mayor parte del alumnado de esta asignatura no tiene un profesor tutor en el
Centro Asociado al que pertenece, estos informes sélo se considerardn en los casos en que
la calificacion de las Pruebas Personales esté en un intervalo muy proximo al aprobado sin
llegar a éste.

8.5. CRITERIOS GENERALES PARA LA EVALUACION FINAL

Los exadmenes son totalmente practicos, realizdndose normalmente entre tres y cuatro
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problemas. La puntuacion de los mismos depende-ra de la complejidad de cada ejercicio
pudiendo variar entre 2 y 4 pun-tos sobre los 10 con que se valorara la Prueba Personal. Las
pruebas de evaluacién a distancia no seran consideradas para la calificacion de la
asignatura, aunque si pueden influir en los casos de indeterminacién para subir
minimamente la nota final.

HORARIO DE ATENCION AL ESTUDIANTE

En el edificio de la ETS de Ingenieros Industriales de la UNED en la Ciudad Universitaria de
Madrid.

D. Francisco Mur Pérez

Miércoles, de 15 a 19 h.Tel.: 91 398 77 80Correo electronico: fmur@ieec.uned.esEdificio
ETSII, despacho 1.31

D.2 Clara Pérez Molina

Martes, de 15 a 19 h.Tel.: 91 398 77 46Correo electronico: clarapm@ieec.uned.esEdificio
ETSII, despacho 1.29

ROTA IMPORTANTE

Esta asignatura esta en proceso de extincion, sin docencia, por lo que haber estado
matriculado previamente y tener aprobadas las practicas son requisitos imprescindibles
para poder matricularse en ella. Véase el apartado 1.5 de esta guia.

OTROS MATERIALES DIDACTICOS

Material audiovisual: No existe material de este tipo en esta asig-natura.

OTROS MEDIOS DE APOYO

Programas de radio: Consultar la Guia de los Medios Audiovisuales de la UNED. En principio
no hay ninguna programacion prevista. Exis-ten copias de programas de cursos anteriores
en los Centros Asociados. Consultenlos.

Consulte la pagina web https://www.ieec.uned.es/ para obtener informacion actualizada de
esta asignatura.

IGUALDAD DE GENERO

En coherencia con el valor asumido de la igualdad de género, todas las denominaciones que en esta
Guia hacen referencia a 6érganos de gobierno unipersonales, de representacion, o miembros de la
comunidad universitaria y se efectian en género masculino, cuando no se hayan sustituido por
términos genéricos, se entenderan hechas indistintamente en género femenino o masculino, segun el
sexo del titular que los desempefie.
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