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1) La mayorfa de los tipos de instrucciones
permiten que el acceso a memoria sea de
forma directa.

1) Los accesos a memoria se restringen a instruc-
ciones de carga/almacenamiento y las de ma-
nipulaci6n de datos son entre registros.

2) Existe un niimero limitado de modos de direc-
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3) Los formatos de las instrucciones tienen todos
la misma longitud.

4) Las instrucciones realizan operaciones ele-
mentales.

2) Hay un mimero considerable de modos de
direccionamiento.

3) Los formatos de las instrucciones tienen
longitudes diferentes.

4) Las instrucciones realizan operaciones ele-
mentales y complejas.

Comparacién de las caracteristicas de un procesador RISC frente a un procesador CISC
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Tabla 6.9: Matriz de instantes de activacién de las sefiales de control para cada instruccién de SIMPLE!
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| ] | | | i ,
Suicicio L[F ey R T S My
x Ck —PCk r—pCk —pCk —PCk —pCk _
Subciclo ¢ —K o @ o @ o & el cr ¢
Subciclo ¢, ch"
Subciclo # -—, Reset
- | -
I': ciclo de 6 subcick !
Divisién del ciclo de instrucciéa del procesador SIMPLE] en 6 subciclos
Accibén Microoperaciones Seiiales de control
Biisqueda Fase de bisqueda de la instruccién | ¢;: MAR « PC; ¢;: HPC,CMAR
¢: MBR « M[MAR]; $: R
¢3: IR « MBR, $¢3: HMBR, CIR, IPC
PC«PC+1;
LDA x Carga directa ¢4 MAR « IR(dir); ¢;: HIR,CMAR
¢s: MBR « M[MAR]; é: R
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STA dir Almacenamiento directo ¢4 MAR « IR(dir); ¢4: HIR, CMAR
$s: MBR « A; $s: HA, CMBR
¢ M[MAR] « MBR; o W
ADD SumaBaA ¢ AeA+B; ¢4: SUMA, HALU, CA
SUB Resta B de A ¢ A A-B; ¢5: RESTA, HALU, CA
MAB Mueve AaB ¢y BeA; ¢s: HA,CB
BR «x Salto incondicional a x é;: PC « IR(dir); ¢4 HIR,CPC
BRN x Salto a x si indicador negativo a 1 ¢4 PC IR(dir) siIN=1); | ¢4: siIN=1:HIR, CPC
Seiiales de control que hay que activar en cada microoperacién
WPC | CPCJHPC|CMAR| R | W |CMBR |HMBR | CIR | HIR | CA { HA | SUMA | RESTA { HALU | CB
Busqueda || ¢3 * 4 | & L) L}
LDA o | & L3 LR
STA & b | 9 L2 L3
ADD L L L
sUB L L b
MAB & &
BR [ (A
BRN 44 IN & IN
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